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MNEPIAHYH

Ye éva oOoTNUO GPOEvoNG HE OTAYOVES, YO VO OTOHOTOTOMGOVHE TNV OAn dwdikocio pe 1t Pondeia
NAeKTPOVIKAOV dtotdemv, Ba Tpémel va TonoBETNoOVLE TOVG IGONTAPES LETPNONG TNG ESOPIKNG VYPUTiaG EVTOC
mg {dvng tov SaPpexOUEVOL LIOEMPAVEIOKOD €50.QUKOV OYKOVL Ue piol péoTn TepleyOUevn vypacio. XTnv
TPOKTIKY OUOG TOV apdEVoEMV, TO SN Kot TO EUPadd Tov VYPoV BOANKA KABMG KoL 1] KATAVOUY TNG £OUPIKNG
VYpociog dlaPopomotoVVTOL avAAoYa LE TIG £EAG TAPAUETPOVS: TN UNYOVIKT] GVOTACT] TOV €36POVS, TNV TAPOYN
TOV GTOAOKTIPO KOt TN OIPKELN TNG APOELONG. TKOTOG TG £PYOCiog ovThG glval vo HEAETNOEL 08 CVGTNLA
oTaydnV Gpdevong, TG SoTdoels Tov VYpod BdAako Kot TV Katavoun g e0aEkng vypacios Pdoet Twv
AVOTEP® TOPUUETPOV, DGTE VO TPOGOOPIOTEL 1) KATAAANAGTEPN O€0m £yKaTAGTAONG TOV AGONTPOV ESAPIKNG
vypaciog kot va enttevydei n fEATIOT andd06N TOL CLGTHUATOS EAEYYOV.
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ABSTRACT

In a drip irrigation system in order to have an automatic procedure aided by an electronic setting, we have to
place the soil moisture sensors within the zone of soil block beneath ground surface saturated by an average
moisture content. However in irrigation practice, shape, surface area of wet pocket, as well as distribution of soil
moisture are differentiated according to the following parameters: mechanical soil composition, dripper supply
and irrigation duration. The objective of this survey related to drip irrigation systems is to study the dimensions
of wet pocket and soil moisture distribution on the basis of the above parameters, aiming to the determination of
best position of moisture sensors and securing the best performance of a control system.



1. EIZATQT'H

H otdydnv épdevon eivor pio ond T1g Mo amoTeEAESHATIKES GVYYPOvEG LEBOSOVS APOEVONG TOV YEMPYIKMV
KaAlepyeudv, mn omola €tuye tayelog dwddoong oe maykdoupo kAipoxe. Avikel otig peBoOOOVS TOMIKMV
apdevoey Kot yopoktnpiletor omd 1o yeyovdg OtL yopnyel to vepd katevbeiov ot {dvn plikng
dpacTPIOTNTOC TOV QUTOV G UIKPES Kol cuyvéG mocotnteg [1]. Me tn otdydnv dapdevorn emitvuyydvoviot
gVVoiKOTEPEC oLVONKES Yol TV avamrTtuén Kol Topay®yn Tov EeuTdv. H vdatomeplektikdmmto Tov £50QOoVg
dwatnpeitol cuveDG o€ VYNAL eminedo, EVOd 1 YOUNAT TAoT €60QIKNG VYPAGiaG S1EVKOADVEL TNV TPOGANYT TOL
veEPOL Kol TV Bpentikdv otoyegiov and to pdéotpopa [2] [3]. Eriong, n otdydnv dpdevon cuvieiel otnv
enilvon Tov TPOPANUATOG EE0KOVOUNGTG VEPOD KOl TNG LEIMONG TV EPYUTIKOV XepLdV. Avtd dracpariletan pe
TN LETOQOPA KOl SLOVOLLT TOL VEPOD OTO LT e £va LOVIIO STKTLO ay®Y®V Kol oTOAAKTNP®V [4]. Mo peydin
oA amd dwbéoio Opyavo HETPNONG KOl TOPAKOAOLONONG NG €00QIKNG VYPUCINS, TMAEKTPOVIKMV
TPOYPOUUOTIOTOV Kol NAEKTPOVIPAVAMKAV oToLygidv divouv i duvordtnta v avtopatonomfovv Oiot ot
¥epopol, Tov amattovvtar Katd ) dadkacio e otaydnv apdsvong [5] [6] [7] [8].

Y10, cvoTNUaTe oTaYdnV Gpdevong, 1 Kivion Tov vepol yivetal Katd Tig Tpelg d1evbhvVoeLg e amoTELEG O VO
oynuotiletat katw and kdbe oTodokTipa Evag vypog BvAakag. Metd v apdevor), VYA vypocia (oTo eninedo
Kot TAV® NG VAATOIKAVOTNTOG) VITAPYEL LOVO G€ pio pukpn kevipikn (dvn tov B0 aka, 1 omoio meptPailetan
amd GAAeg drodoykég (dveg e ouveydc pkpotepn vypacio [9] [10] [11]. T ) oot avanTuén TOV EUTOV
€xel 1d1aiteprn onpacio T0 T0G0GTO TOL SAPPEYOUEVOD VTOETIPAVELNKOD £60@KOV OYKovL. [Teipdpata pelétng
™G KaTavoung TV pudv o cuvinkes otdydnv apdevong £dei&av OTL 1 VYNAT VOATOTEPIEKTIKOTNTO KOl O
EAMMIG aepIoHOG KATO Oomd TOvg OTOAOKTAPES eumodilovv v avamTuén peydAng cvykévipwong piov.
Avtifétmg, dwmotmbnke Ot ota YOP® €00PIKE CTPOUATH LE HECT] TEPIEXOLEVN] VYPACIO SLOLOPOOVOVTOL
WaviKéG cLVONKEG TAOTG ESOPIKNG VYPAGIOG Kot aeploptol Yo Tnv avamtuén tovg [1] [12] [13] [14].

I'a va petprioovpe v mepieydpevn vypacio oe £60¢00og [e epappoloevn emeovelokn otdydnyv pdevon, MoTe
VO QUTOLLATOTOWCOVUE TV OAN Stadikacio, Ba mpémel vo TomofeTicovLe TOVg aoONTPES E6QPIKNG LVYPOTIOG
evtog ¢ LdVNG ToV SLoPPEXOLEVOD VITOETLPAVELKOD ESAPIKOD OYKOV HE pia péon mepleyOuevn vypacio. v
TPOKTIKY OUMG TOV OPIEVCEDV, TO GYNLO KoL TO UPOdOV TOV VYPOV ATOEWB0VG OO KN KUOMG Kot 1 KATAVOUT|
™G €00QIKNG VYPAGIOG SPOPOTOIOVVTIOL AVAAOYR UE TIG KAT®OL TapUUETPOVE: TN UNYOVIKY GVUGTOGT TOL
€04POVG, TNV TOPOY TOV CTOAAKTNPOL Kol TN SLUPKEWL TNG GPOELONG. TKOTOG TNG EPYACING OLTNG &ival va
HEAETNOEL GE GUGTNLO GTAYONV GPOELONG, TIS JOCTAGELG TOL LYPOD BVAOKO Kol TNV KOTOVOUY TNG €60QIKNG
vypoociog PACEL TOV AVOTEPD TOPOUETP®V, DCTE VO TPOSOIoPLoTel 1 KaToAAnAodTePN Béon eykatdotaong Tov
acOnpov edaikng vypaciog kot va emttevydel n fEATIO anddoon Tov CLGTHULATOS EAEYYOV.

2. YAIKA KAI ME®OAOI

INo 11 avaykeg g TEPOUATIKNG OlodiKaciog ¥pNoonotinke T0 HOVTELO €VOG CLGTNUATOS GTAYONV
apdevong, to omoio mepleAduPave pio mhaotikn degapevy 2001, éva diktvo coANVOoeY Kot puOUILopEVOVG
otoloktpes. H de€apevn ftay tomoBetnpévn méve o éva petodiikd miaicto kot o€ Dyog 1,5 m. H mapoyn tov
OTOAOKTAPOV pe Odedopévn migon pmopovoe vo petaPindel pe edwd yepopd. o tov mpocsdiopiopd g
TAPOYNG TOV GTOAUKTHP®V YpNoLponodnke £va oykopeTpkd doyeio kot £va niextpovikd ypovopetpo. Metd
™V apyKn dlokpiBon g Tapoyng Tov KaBe GTOANKTNPO KOt TV OAOKANP®GN TG Apdevong, Yvotay ek VEOL
HETPNON TNG TAPOYNG AVTOV.

H mepapotikn depedvnon €yve oty dmabpo oe emreypéveg tonobeciec. Emedn n opilovria Kot kataxdpuen
Kivnon Tov vepoL £npene va peletnOel o€ aKOPECTO N LEPIKMG KOPEGUEVO €60POG, YU OVTO TO AOYO O LLETPTCELS
npoypatonomdnkay o Bepvég meplddovg. H mepieyxodpevn vypacio viog Tov €00.9koD Tpodil petpridnke mpv
Kot OUECMG LETA TNV ApdevoT, opllovTia Kot KOTakOpuEo, amd T 0£01 ToL GTOANKTAPA, G IGEG AMOCTAGELG TMV
10 cm kot g Babog émg 100 cm. T T1g avaykeg ¢ detypatoAnyiog ypnoomomdnke évag xepoKivnTog
o@MVOTOG edapornming tomov Oakfield. O mpocdiopiopdg g edakng vypaciog Eyve apykd pe tn pébodo
TOV TVPLOVTINPIOL KL OTN GLVEXEWL TO OMOTEAECUATH TMV HETPNoe®v emPBefouiddnkav pe ™ Ponbeia Tov
@opntov opyavov Diviner 2000 g etaupeiog Sentek Sensor Technologies. IIpokettat yio éva popntd dpyavo,
nov Paciletar oy teyvoroyio FDR (Frequency Domain Reflectometry), o atoOntipog tov omoiov olcBaivet
HEGO GE COANVA KOt KOOMG LETAKIVEITAL PLETPA KO KATAYPAPEL TNV E6QPIKT VYPACLaL.

Mehreminkav d0o dwapopeticol TOTOL €30QDV, GTOVS OMOIOLE TPONYNONKE OVAALGY TOV PLGIKOUNYOVIK®OV

WB10THTOV TOVC.

» Tomog Eddapovg I: mpoxettar yio éva £30p0g HEGNG CLOTACEMG, HE HETPLO VOOTOTEPATOTNTA (GUVTEAESTIG
voaromepatotnrag k=2,9 cm/h).



» Tomog Eddapovg II: mpdkettal yio £va £50p0g HEGTIG GUGTACEMS, UE LIKPT| VOOTOTEPATOTNTA (GUVTEAEGTIG
vdartomeparodmrog k=0,5 cm/h) ).

Y10 £€dagog I mpaypatomomOnkov cuvoAkd 6 peTayEPIoES [LE OLOPOPETIKN TOPOYT] CTOAUKTAPA Kot YpOvo
epapuoyng apdevtikod vepov. Ta dedopéva mov apopodv v mapoyn tov otorokthpa q [lI/h], to ypodvo
dupketog g apdevong t [h] kot ™ cvvolkn apdevopevn tocdtta Q [1] divovion otov mivaxa 1. Télog otov
wivaka 2 divovtol Ta TEPAUATIKA dEG0UEVA TTOL aPopovV To E60pog 11.

IMopoyr cTorokTipa Xpbdvog apdevong Apdevdpevn mocd T
q [I/h] t [h] Ql]

Meraysipion

IMopoyr cTorokTipa Xpbdvog apdevong Apdevdpevn mocdT T

Metayeipion q [I/h] t [h] Ql]

MINAKAZX 2. TTeipopatikd dedopévo edapoug 11
3. ATIOTEAEEZMATA KAI XYZHTHXZH

H "Apdevon Ipaypartucod Xpovov" (Real Time Irrigation) eivar évag 0pog mov avapEPETOL GTOV EAEYYO TNG
€000 G vypaciog kovtd ot {dvrn plooTp®UTOS TOV PUTOV, Paciletat oTig peTpioels mov Aapfdvoviot Kb’
oA N Oudpkeln TG KOAAMEPYNTIKNG MEPLOdOL Kot dvvator va vAomomnbel pe To LRTAPYOVTIO GLOTHLOTO
avtopdtov eAéyyov TtV apdevcewv. XLvO®E, £va TETO0 cVoTNUO amoteAeiton amd TNV KeVIPKN Hovada
gréyyov, n omoia pe ™ Pondeln katdAiniov Aoyiopikod daPdlet, kataypdoet kot avalvel Ta dedopéva omd
Toug auobntpec €daPKNG vypaciog Kot otn cvvéyelo eAéyyel ta gvepyomotovpevo otoryelo (avtiia,
niextpoforPidec, kAx.). Kpioipog mapdyovrag yia to BéATioTo oXedlocud evog tétolov cuetiatog Bempeital o
aKkpiPpng mpocdiopiopdg g £dapikng vypacioc. O €leyyog g €da@ikng vypaciog glval oAy mo ocbvbetn
dwdkooio kot 1 tomobéon evog acOntipa gviog g (dvng plocTpOIATOS TOV PUTAOV OgV EMOPKEL OTIG
TEPLOGOTEPEG TMOV TEPUTTOCEWDV Y10, VO EEUCPAAITEL TOV IKOVOTOMTIKO EAEYYO OVTNG. ATO OPKETOVG EPEVVNTEG
[5] [6] [15], yw Tov omotelecpOTIKOTEPO €AeyYO, MPOTEIVETAL M AVOT TNG YPNoNG 600 1M MEPIOCOTEP®V
ot TpOV. LT0. GUOTNUATO TOTIKAOV OPIEVCEMV Kol EOIKOTEPA TNG OTAYINV Gpdevong to TpoPAnpa eAEyyov
g ed0QIKNG VYpaciog eival akdun mo TOAVTAOKO KOBMG 1 Kiviomn Tov vepol yivetal katd Tig Tpelg dievbivoelg
pe amotélecpa vo. oynuotiletor Kt ond kdbe otoraxtipa Evag vypdg BVAaKaAG, Tov Oomoiov TO GYNUM, TO
eUPaddV Kot 1 Katovopn g ed0QIKNAG LYPUCIOG SLAPOPOTOLOVVTAL AVAAOYQ LLE TNV TOPOYN TOV GTAANKTNPO, T
GLYVOTNTA APOEVONC, TNV OAKT TOGHTNTA TOL EPAPUOLOIEVOVL VEPOD KO TN UNYOVIKT) GVGTOOT| TOL £36.()OVG.

Apyucds, Yo Tov Tpoodlopicpd Tov vypov Bvlaka ypnotponomdnke to Aoyiopkd WetUp [16]. To cvykekpipévo
TPOYPApLLO VTOAOYILEL, GE OLLOLOYEVT E0AQN, TNV AKTIVMOTY Kol KATAKOPLEN O13d00M TOL VYPOD UETOTOL OO TO
otoroktipa. Opog 1 feopntikn) anekdvion TV KOUTVADY, e Tr Pondela ToV GUYKEKPLLEVOL VTOAOYLOTIKOD
gpyaAeion, dev aVTATOKPIVOTAV GTO. TEPOLATIKO OEOOUEVA KOl GUVERMS 1 TPoomdfela avty| eyKaTaleipOnke.
I'a to Adyo avtd, o péyebog Tov SroPPeYOUEVOD VITOETLPAVELNKOD £60PIKOV GYKOL KAOMDG Kot Ol KAUTOAES TTOL
avTIoTolYobV 070 €£@TEPIKO OPlO TOL VYPOV BVAOKO KOl GTO OPlO TNG LVYNANG MEPLEXOUEVNG vypaciag (oTo
eninedo kol WAVE TNg LOATOIKAVOTNTOC), VIoAoyioTnKav Kot oyedidotnkay pe Paon tn pebodoloyio mov
avartoyOnke omd tov Kuklik [17] kou n omoia Paciletar o€ mpoyevéotepeg epyacieg tav Bresler et al. [18], Roth



[19] xor Sumakov et al. [20]. Zto StoypAppaTo KATAVOUNG TG E60QIKNAG VYPAGIOG, APECHOS HeTd TV Gpdevon
Kot o€ BaBog evag pétpov, ametkovifovtat Le T cuveyn YPaupUn 10 eEmtepkd 6pto Tov vYpol BAaka KoL e T
StakekoppEVT ypoppun to Oplo, TO 000 OVIOTOKPIVETAL GTNV LYNAN vypoocia (0T0 €minedo Kol TAV® NG
voaroikavomrag). H 6éon tov otaraxtpa onuewwvetot pe to ovpforo (V). Me tov tpodmo avtd givor duvatdv
vo dmoTmOovy €0KoAO Ol JoTAGE TOL JaPPeYOUEVOL OYKOV Kol KOTG GUVETELD VO, TPOCOIOPIOTEL 1)
KataAANAOTEPT B€0m Yoo TV eykatdotacn TtV awstnmpov pétpnong g ed0QIKnAg vypacioc. Amd
AETTOUEPEIOKT HEAETT TAOV OOy POUUUATOV TPOKVTTTOVV TO akOAoVOa:

Y10 €dapog I, pe ™ pétpra vdatTomEPATOHTNTA, O VYPOG BVANKAG GYNUATILOTAY LE AmOALTN EVKPIvELD. XTO

KEVTPO TOV Elyople VYNAN CLYKEVIPWOOT] VYPACIOG OTO EMINESO TNG VOATOIKAVOTNTAG, EVD TEPPUAAITOV ATTd

OTPOCELS e PKpOTEPT LYPOGiaL.

2. Zto &dapog I, 6tav o ypdvog dpdevong Nrtav otabepdc t=6 h kot peroforidtav pévo m Topoyn TOL
otahoktipa ;=2 l/h, q;=4 I/h ko1 qz=6 I/h, dwmotddnke pio otadoky kKotakdpven kot oplovrio
devpuven Tov amogldovg Bvraka (Zynfua 1). O Topvag Tov vYpol OO Ak pe TNV VYNAY TEPLEKTIKOTNTA
og vypaoio (oto eminedo g voaToiKavOTNTAG) KVUAVONKE otV opildvTia katevbuvon amd ta 0+30 cm Ko
t0 eEmTEPKO Op1o Tov BVAaka amd ta 30+50 cm. XtV katakopven devbuven o Bdrakog (eEmTeptkd Op1lo)
HETA amd 6 Mpeg cuveyouevng pdevong Eemépaoce ta 100 cm.

3. 210 €dagog I, dtav n mapoyn Tov otadaktipa oy otabepn g=1 I/h xar otadiaxd petaforlodtav o ypdvog
apdevong t;=2 h, t,=6 h ka1 ;=12 h, damicTdOONKE 6TL O TLPTVOS TOL VYPOV BVAOKN HETOKIVIONKE apyIKA
Kkatakopvpa 6to 40 cm (Zxnpa 2a). Lt cvvéyeta o xpovo t,=6 h o Bvlakag erektdbnke and ta 40 cm cta
60 cm (Zynpa 2B) kot petd omd ;=12 h o muprvag Tov BO KO ek vEoL cuppikvmdbnke oto 20 cm (Zynpa
27). To e@tepkd 6plo KoTavoung Tov BuAaka petakviOnke empavelakd ond to 40 cm oto 60 cm.

4. 310 é8agog I, 6tav n cvvolikn apdevopevn mocdtnta froav do Q=12 | adlld sixe mpaypatomomnbei pe
SL0UPOPETIKT TAPOYT TOL OTAANKTIPO KOL GE SLUPOPETIKO Xpodvo, yio Tapaderypo q;=2 I/h, t,=6 h | q=1 I/h,
t,=12 h, dwumotodnke 6t 0 BOAakag mapovslaldtav Stevpupévog dtav 1 TEPOY TOV GTOANKTAPL NTOV
peyaivtepn Kot 1 opdevdpevn mocdmo epapuolotay e wkpd ypovo (Zxnue la). Avtifétmg, o BdLakoag
NTav apKeTd HKPOTEPOS OTAVY 1 10100 TOGATNTO VEPOL €PAPUOLOTOV UE HKPOTEPT) TAPOYN TOV GTOAOKTIPO
KOl GE TEPLGGOTEPO YPOVO (Zynua 27), Adym Pabidg dieicduong Kot eEdTiong tov vepo.

5. Xt0 édagog II, pe v pikpn véatorepatdtTo, oV oyNUaTOTaV EVKPIVAS 0 amtoedng VYPog Bdakac. H
KOTOVOUT TNG LYPOGING YVOTOV HE OVOLOLOHOPQO TPOTO, sueovifovtay onueio pe VYNAN TEPLEYOUEV
VYPOCi0 6T0 EMITEDO TNG LOUTOTKOVOTITOG KOl GNLELD e LIKPOTEPT TTEPIEXOUEVT VYpaoia (Zynua 3).

Atevkpviletar 6Tt | TEPLEYOLEVT] VYPOCIO EVIOG TOL £OAPIKOD TPOPIA LETPNONKE OPECHS HETA TNV ApdELOT Kot

Y10 TOVG dVO TOTTOVG EGUPDV.
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Yype 1. Katavopr g vypaociag oto tomo €ddeoug I: o) dtav 1 cvvolikn mocdtta vepold tov 12 |
gQopuOoTNKE pe otaraktipa mapoyns 2 I/h kot o€ ypévo 6 h (Metayeipion 1) ko B) 6tav 1 GLVOAIKN ToGOTNTA
vepob Tov 24 | epappootnke pe otolaktipa mapoyng 4 I/h kat og ypovo 6 h (Metaysipion 2).
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Typa 2. Katavopn tng vypociog oto tomo £8Gpovg I a) dtav 1 ovvoliky mocodtnto vepod tov 2 |
EPAPLOCTNKE UE OTAAAKTHPA TapoyNG evOg I/h kon og ypdvo 2 h (Metaygipion 4), B) 0tav 1 GLVOMKN TOGOTNTA
vepov tov €61 | epapudotnie pe otodaktipa mapoyng evog I/h kat og xpdvo 6 h (Metoyeipion 5) kot y) 6tav n
GLVOMKT TTocOTNTO VEPOD TV dhdeka | gpapudotnke pe otolaxtipo mapoyng evog I/h kot og ypoévo 12 h
(Metoyeipion 6).
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Tynpe 3. Katavopr g vypaciog oto Tomo £dagpovg I1: dtav n cuvolkn moodtnta vepod tav 24 | epapuoctke
ue otaroktipa toapoyng 6 I/h kaw g xpdvo 4 h (Metoygipion 9).

SOUQ®VOL [LE TO AVOTEP®, 1] EYKOTACTOOT TOL alsntpa eda@ikng vypaciog Oa mpémel va yivetal o opiopévn
OmOGTACY OO TO CTOAAKTNPA, EVTOG TG {DOVNG TOL SLOPPEYOUEVOD VTOETIPOVELNKOD EGOPIKOD OYKOV LE pio
péon mepleyOevn vYpacia, 6OV SLOPOPPOVOVTUL WOVIKEG GUVONKES TAOTG E00PIKNG VYPOACING KoL OEPIGULOD
Y TV ovamTuén Tov priikod CLGTANATOS KoL ETOUEVOG 0 alsOnTpag Ba CLUTEPLPEPETUL MG EVEPYO TUNLLOL TNG
Lovng plootpdpatog (root zone water management). H mapadoyn avti dwatvmdveron kot and tov Miyehdxn
[20], o omolog mpoteivel Ta TacipeTpa va ToToBeTOVVTAL GE OMOGTACELS Ad TO oTOAAKTpa TEpinov 20 cm ota
appoon, 30 cm ota péca ko 40 cm ota apythddn €ddon. [Hopopoleg amdyelg ekppdlovtar Kot amd dAlovg
EPEVVNTEG KOl KOTOOKEVAGTEG auoOntipmv edapikng vypaociog [6] [7] [22] [23] [24].

‘O)ot o1 aicOntipeg €dapikng vypaciag, Tov givar onpepa dtabéoipot, amekovilovy TV VYPOUCIOKY KATAGTAGN
o€ €va oLYKEKPLUEVO onpeio Tov edaikov TpoPid. Emopévac, yevvdtal 1o DA0YO €PATNUA GYETIKG LE TOV
appd Tov awodntmpov, mov Bo mpémel va tomoBetnBobv evidg TOv €6GPOVS, MOTE Vo eACQOAIGTEL O



OMOTEAEGLOTIKOG OXEJWOUOC TOV GLOTNHATOV avToOpatng dpdevong pe otaydvec. o 1o okomd owtod
ypNolpomomOnKay GUVOALKG TEVTE auonTipeg HETPNONG TNG EOQPIKNG VYPAGING, LE TNV EUTOPIKT OVOUAGio
VIRRIB (oyfua 4.a). Tpdkettar yioo oigOntpeg mov aviKouv GTn €upvTepn KATNYopio. TV SIMAEKTPIKOV
aenmpev kot n apyn Aettovpyiog Tovg Paciletor ot pétpnon g petotodmiong edong (phase transmission)
€VOC apytkoh MUTOVOEWOVG CNHOTOG, KaBdG 1 TovTnTa d1ddoong Tov ennpedletal amd TV TEPIEXOUEVN
€0a1kn vypacio. O kdbe acOnpog amotereitor omd 600 HETUAAIKOVE KOLOTOS YOV OLOKEVTP®Y KOKAMY WE
eEmteptkn dqpetpo 270 mm, TOL KOTOANYOLUV OE €Vo, GOMO EVTOG TOL OTOIOL PLAGCGCOVTIOL TO NAEKTPOVIKA
KukAdpata. H eykatdotaon tov aiednmpov éytve oto TOm0 €04¢poug I kot copupwva pe o oynua 4.5. And ta
AVOTEP® TPOKVTTEL OTL 1] TOTOBETNON TV ocOnTpwV (610 0p1LoVvTIOo eminedo) og pio amdctacn 20 éwg 50 cm
oo TO CTOAUKTIPO, OEMPEITOL IKAVOTOTIKY Y10 TOV EAEYXO TNG EOAPIKNG VYPACIOG SLOTL 1] TEPIEKTIKOTNTO TNG
£00pKNG vYpaciag kKupaiveto tepinov og péceg Tnéc. Ot acOnpeg tomofemOnkav oe PaBog avd 20 cm ko
oe andotaon 25 cm amd Tov vontd AG&ova mov mEPVA KATOKOPLPO and to otoroktipo. O empavelnkdc
oenmpag tomobetOnke kdbeta, evd ot vmoOAowmol Técceplg tomofetiOnkav opwlovtia. H éEodog tov
aoOnmpwv mapéyetor o [mA], to omoia pe T Pondeta g KapmdAng Pabpovopunong petatpénovior o [%] g
TEPLEYOLEVTG EDAPIKNG VYPOCLOG.

‘Eéodog monnijpov VIRRIB
RETPYON)G EDUPUKIG VY PUGILG

fTnlagn

Zyfpa 4. o) AwoOnmpag VIRRIB. ) Katakopoen didtaén tov awchntipov edagiknc vypaciog (VIRRIB).

Me okom6 vo ektiunBel kaAvtepa 1 oe Pdbog petpovpevn edagikn vypacio, cvuykpifnke m péon TN g

TEPLEXOLEVNG VYpaciag amd TOvg mEVTE aloONTAPES pe T péon TUN: o) TOV TPLOV OT0 CVTOVS, TOL NTOV

gykataotnpuévol o€ fabog 20 cm, 60 cm ko 100 cm kot B) T@v dHo TpdT®V, TOL NTAV £YKATAGTNUEVOL GE BAfog

20 cm ko1 40 cm. H dpdevon ywvotav dtav 1 Tepleyopevn vypooio Tpocéyylle £va KaTdTaTo EXLTPETOUEVO OPLO

Kot 1 cLVOMKN mocOTTe vepol TtV 24 | epappootke pe otolaxtipa wapoync 4l/h kou og ypovo 6 h. H

KOTOYpOQT] TOV UETPNOEDV YIVOTOV OVEL TOKTO YPOVIKG SOGTNHATO GUVOMKNG SIUPKELNG OEKATEVTE MUEPDV.

Sopemvo pe o oxfua 4, N apakoiovdnon g edapikng vypaciog og dtapopetikd Padn, pe ™ Pondela mévte,

TPUOV Kot 000 aohnTpev pag 0dnyel ota okdlovbo cupmepdcaTa:

1. T @utd, v onoiwv ot pilec elvatl cLUYKEVTPOLEVEG GTO TAV® LEPOG TG (dVNG prlocTPOUATOC Kot AVvTAODY
TO HEYOADTEPO TOGOGTO TNG LYPAGIOG OTd TO EMUPOVEINKE GTPAOUOTO, 1 XPNON TEPLGGOTEP®V TMV dVO
awenmpwv Bo 0dnyodoe ce AavBacpévn ektipnon g péong meplexdpevng edapikng vypaciog yo Badog
péxpt 40 cm, pe omotéhecpo v kabvotepnuévn Evapén g apdevong kot TV €kBecmn TV PUTOV OE
VIATIKO OTPEG.

2. Tw @utd, Ta omoia £xovv Babd pilikd cvoTUa, 1| PO TEPIGGOTEP®V OIGONTNP®V, VIO TOPASELY L TPLOV
N mévte, divel pia TANPESTEPN EKOVOL TNG GUVOAIKNG VOATOTKAVOTNTAS TOL PLLocTPdNOTOS Yo fAfog peypt
100 cm, pe amotérecpo vo Teplopiletat 1 cLYVOTNTA EXAVIANYNG TOV apdEVCEDY KOl Vo, EE0TKOVOLOVVTOL
TOGOTNTEG OPOEVTIKOD VEPOD.



AlEKDVDNEVGeT E3CPLKNG VYypEGiag
e dragpopeg drLeTaiesrg arcOnTRnpoOV

_.Hapwxéuavn £dugukn) vypasio [%

3t Tom} = -

8 9 0 1 o B W I
Hup¢peg|

s KUTOTUTO EMTPETOUEVO OPLO —¥— Ilévrs aobnmijpeg ot Padn 20, 40, 60, 80 kon 100 cm

—0— Tpeig modnmijpeg ot Padn 20, 60 kon 100 cm —&— Avo mobntijpeg ot Padn 20 kan 40 em

Tympae 5. H topaxorodbnon tng edapikng vypaciog og Stapopeticd Paon, pe StopopeTikés Slatdsels: Tévte,

POV Kot 000 aodnTpev

4. CZYMIIEPAXMATA

Ta cvunepdopata Tov TPOEKLYAV ATO TNV TAPOVCa EpELVA. Efval:

1.

Y& ovvOnKeg otdydnv Apdevuong, ol TAPAUETPOL OTTMG: 1) UNYXOVIKT] GVGTOOT] TOL €3APOVG, 1 TAPOYN TOV
GTOAOKTIAPA KOl 1] StdpKelo Apdevong, emnpedlovV Tig S10CTACELS TOL VYPOV BOANKE KOl TV KOTOVOUT TNG
£00LQIKNG VYPUGTAG.

Ye €0Gpn pe pétpuo g mMOAD peyGAn vdatomepatdTTo, 0 VYPOS amoewng BvAiakag oynuoatileTon pe
amOALTN gvkpiveln, OMAODT OTO KEVIPO TOV EYOVUE LYNAN GUYKEVIPOOT| VYPOGING OTO EMIMESO NG
véaToikavOTNTUC, EVO TEPPUAAETOL OO GTPACELS [e pKpOTEPN vYpaocia. H torobéton tov awctnipov
o pio amootacn 2050 cm omd TO OTOAGKTIPA, OEOVD TPONYOVUEVOS AN@BovV vrdyn ol avaTép®
mapdpetpot, Bo pmopovoE Vo oG OMGEL IKOVOTOINTIKG OTOTEAEGLOTO Yo TOV EAEYYX0 NG ES0QPIKNG
vypaciog.

e edaen HE OVOUOLOLOPPA VIPAVAIKA YOPOKTNPIOTIKA, 0 VYPOG BvAakag o oynuatifetol vKPIVAS Kot
epoavifovtor onuetor pe VYNAN TEPLEYOLEVT] VYPOUGIO OTO EMIMESO TNG LOUTOTKOVOTNTAG Kol onueio pe
LIKPOTEPT TEPIEXOLEVT] VYPOACIQ. XTIC TEPWTMOEL ovTég, 1 0éom tov awcdntmpov Bo mpémet va
TPOGOI0PILETAL TEPALATIKA.

O apBudc tov aentpov Tov Ba Tpémet vo tomofetodvian Eviog Tov £3apKov TpoPid eEoptdtol amd To
BaBog Tov prloocTpdpatog Tav utdv. I'a puTd e emeovelankd plikd cvoTypa Tpoteivetal n ypRomn evog 1
dvo aeintipov, eved Yo eutd pe Padd pilikd cvotnua n ¥pnon teplocoTepov actnmpmv fondd otnv
AOPAAESTEPT EKTIUNOT] TNG TEPLEYOLEVIG VYPAGIOG KOl GTHV €E0IKOVOUNOT apdELTIKOD VEPOD.

Ao, TG 0pB1g eykaTdoTaoNG TOV 0oONTHP@V EMTLYXAVETOL O aKPIPNG EAEYYOG TNG E60PIKNG VYPAGING KoL
Katd cuvéneo Stac@oriletot n fEATIOTN amdd0oT TOL KABE GLGTNUATOG OV TONATNG PdEVOTS.
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